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AGENDA

e Baggrund

e Indsamling af data

e Brug af model og punktsky
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BAGGRUND _ f@:

Sporfornyelse Kgbenhavn H —Hgje Taastrup (ca. 18 km)

Ballastrensning, ny sporkasse, udveksling af sporskiftere, etablering af

afvanding mv

Programfase, forundersggelse for detailfase inkl. opsamling af grundlag
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Valgt som pilotprojekt for 3D, blandt andet pa grund af:
Tidlig fase

Mange graenseflader, hvor der med fordel kan anvendes 3d il
koordinering og kollisionskontrol

Streekning hvor det er problematisk at fa sporspaerringer ved supplerende
opmalinger for evt. manglende objekter




INDSAMLING AF DATA

2 laserscannere + 360° kamera
GPS + INS

e Scanning 18 km/t om natten

Punkttaethed pa ca. 2 cm

Ngjagtighed pa bedre end 2 cm

Billeder taget ved normal fart i dagslys
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EKSEMPEL PA MODEL KONTRA PUNKTSKY
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EKSEMPEL PA MODEL KONTRA PUNKTSKY
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EKSEMPEL PA MODEL KONTRA PUNKTSKY
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EKSEMPEL PA KLASSIFICERING

e Terraen

e Bygninger

e Konstruktioner
o Udstyr

e Beplantning

e Spor
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KOLLISIONSKONTROL

RAMBGLL
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ANVENDELSE PA PROJEKTET
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ANVENDELSE PA PROJEKTET

Fritrumsprofil vist sammen
med traditionel opmaling

Selve masten er

repraesenteret ved punkter
o)

malt ved terraen

Lodrette streger pa maste-
opmalingspunkterne viser

stadig ikke overtraedelse af ‘l\
fritrumsprofil
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ANVENDELSE PA PROJEKTET

Fritrumsprofil vist sammen
med traditionel opmaling
og punktsky

o
R .
% RS
- o
el
P T e
b e
b3 e

RAMBGLL

¥

3D SCANNING OG MODELLERING



ANVENDELSE PA PROJEKTET

Alle konventionelle
malepunkter ligger
uden for fritrummet

Punkter fra
punktskyen ligger
inde i fritrummet

Fritrumsprofil
=== Konv. opmaling

Punktsky
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HVILKE OPMALINGER KAN ERSTATTES AF SCANNING?

Banenormen BN2-94 stiller krav til

Krav til ngjagtighed (cm) ngjagtigheden af opmalinger.

Genstande de|; kan opmales med en
ngjagtighed pa 5 cm er:
Plan e Levende hegn
Hojde e Grofter
e Skraninger

e Kilometertavler
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HVILKE OPMALINGER KAN ERSTATTES AF SCANNING?

- - . Veje og stier -| Overkgrsler og overgange 1
Krav til ngjagtighed (cm) Overfgringer -|Underfgringer |- Bygninger,

bygvaerker mm - Ramper —|Sgijler |-
Stgttemure - Levende hegn - Plankeveerk,
raekvaerk, tradhegn o. lign. — Grgfter -
Skraninger — Terraenpunkter - Diverse
enkeltpunkter — Brudlinjer - Signaler og
Plan fritrumsbegreensende objekter -
Hojde Kabelkasser|- Kilometersten og
kilometertavler - Ballast- og gruskanter -
Banketter - Perronkanter (forkanter) -
Perronkanter (bagkanter) — Perroner -
Bronde (aflgb)|- Kgreledningsanlaeg -
Kgreledning 4 Spor
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OPSAMLING

Hurtig datainsamling
Fuldt billede
Stil krav til opmalings ngjagtighed

Stort potentiale

Udfordringer
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NOGEN SPORGSMAL?
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